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Opis

KAmodRPi-Pmod-HAT to naktadka dla komputeréw Raspberry Pi 4B/3B+/3B/2B/B+ pozwalajgca na wygodne wykorzystanie
interfejséw komunikacyjnych dostepnych na 40-pinowym ztgczu minikomputera. Nakfadka udostepnia ztgcza w standardzie
Pmod oraz w standardzie KAMAMI dla interfejséw 12C, SPI i UART.

Podstawowe cechy i parametry

Modut rozszerzajacy dla komputeréw Raspberry Pi 4B, 3B+, 3B, 2B, B+
Wbudowana pamie¢ ID-EEPROM

Wyprowadzone zlacza dla interfejséw 12C, SPI i UART

Ztacza w standardzie Pmod

Ztacza w standardzie KAMAMI

Przelotowe ztacze 40-pin zgodne ze standardem Raspberry Pi
Wbudowane zworki aktywujgce podcigganie na liniach magistrali [2C
Otwory montazowe o Srednicy 2,5 mm

Wymiary: 65 mm x 56 mm x 16 mm
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https://kamami.pl/moduly-rozszerzajace-do-raspberry-pi/572088-kamodrpi-pmod-hat-ekspander-zlacz-dla-raspberry-pi.html

Wyposazenie standardowe

Kod Opis

* Zmontowany i uruchomiony modut

L AHARTCH L Cztery tulejki dystansowe wraz z kompletem Srubek do montazu
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Schemat elektroniczny
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Opis wyprowadzen - ztacze 12C standardu KAMAMI

|/Numer styku Funkcja

ﬂ 1 (VDD _3,3V) |Zasilanie modutu (max. 3,3 V)

2 (SCL) Linia zegara magistrali 12C
3 (SDA) Linia danych magistrali 12C
i 4 (GND) Masa zasilania
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Opis wyprowadzen - ztacze SPI standardu KAMAMI

‘(Numer styku Funkcja
1 (VDD_3,3V) |Zasilanie modutu (max. 3,3 V)
2 (CS) Linia CS magistrali SPI
3 (MOSI) Linia danych do ukfadu peryferyjnego magistrali SPI
I 4 (MISO) Linia danych z uktadu peryferyjnego magistrali SPI
5 (CLK) Linia zegara magistrali SPI
- /|6 (GND) Masa zasilania
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Opis wyprowadzen - ztacze 12C standardu Pmod

‘| Numer styku Funkcja
1, 2 (SCL) Linia zegara magistrali 12C
3, 4 (SDA) Linia danych magistrali 12C
5, 6 (GND) Masa zasilania
EFE 1 7, 8 (VDD_3,3V)|Zasilanie modutu (max. 3,3 V)
9, 10 (INT) Linia przerwania
= /{11, 12 (RESET) |Linia resetu
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Opis wyprowadzen - ztacze SPI standardu Pmod

5

Numer styku

Funkcja

Numer styku cd.

Funkcja cd.

1 (CS)

Linia CS magistrali SPI

7 (INT SPI)

Linia przerwania

Linia danych do ukfadu

2 (MOSI) peryferyjnego magistrali SPI 8 (RESET SPI) Linia resetu

3 (MISO) L|n|aldan¥ch z uktadu peryferyjnego 9 (GPI020) Linia 1/0
magistrali SPI

4 (CLK) Linia zegara magistrali SPI 10 (GPIO18) Linia 1/0

5 (GND) Masa zasilania 11 (GND) Masa zasilania

6 (VDD_3,3V) |Zasilanie modutu (max. 3,3 V) e 3 e o MeeL

(max. 3,3 V)
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Opis wyprowadzen - ztacze UART standardu Pmod

‘(Numer styku Funkcja
1 (CTS) Linia CTS interfejsu UART
2 (TXD) Linia danych TX interfejsu UART
3 (RXD) Linia danych RX interfejsu UART
I 4 (RTS) Linia RTS interfejsu UART
5 (GND) Masa zasilania
- /|6 (VDD_3,3V) |Zasilanie modutu (max. 3,3 V)
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Linie magistrali 12C

Modut KAmodRPi-Pmod-HAT wyposazony zostat w zworki pozwalajace na dotaczenie do linii magistrali 12C rezystoréw
podciggajacych do dodatniego bieguna zasilania. Zworki dajg mozliwo$¢ niezaleznego wtaczenia podciggania dla linii SDA
oraz SCL.
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Blokada zapisu do pamieci ID EEPROM

Modut KAmodRPi-Pmod-HAT wyposazony zostat w zworke pozwalajgce na blokade zapisu do pamieci EEPROM. Blokada
zapisu (Write Protect) stanowi ochrone przed niepozadang préba zapisu danych w pamieci.
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Wymiary zewnetrzne

65 mm

56 mm
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BTC Korporacja
05-120 Legionowo
ul. Lwowska 5

tel.: (22) 767-36-20

faks: (22) 767-36-33
> btc e-mail:
biuro@kamami.pl

https://kamami.pl

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.

Oferowane przez nas ptytki drukowane moga sie rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegaja
jej wtasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos$¢ produktu ze specyfikacja.

BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia
lub nieprawidtowego dziatania produktu.

BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.
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